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REGULAGAO DE TENSAO

INTRODUGAO

Esta primeira pagina contém uma apresentacao genérica do recurso.
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" recursos relacionados :

= duracéao estimada : 1 hora
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informacdes nele contidas s&o da exclusiva responsabilidade dos seus autores. A Unido Europeia declina
toda a responsabilidade relativamente ao seu uso.
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GUIA DO LABORATORIO

Tal como esquematizado na figura 1, a corrente do indutor *fé, normalmente, imposta por um
regulador que adapta o valor desta corrente as condi¢bes de utilizagido de forma a colocar nos
terminais do estator uma tensdo de linha cujo valor eficaz é o valor de referéncia l'ff-ﬁf-'.fe,

portanto, cujo valor de fase lr*’uapresenta um valor de referéncia de Vf-ﬂ"f;""-’f:i
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Figura 1

Nestas condi¢des, admitindo que a regulacéo se efectua de forma perfeita, tal queT"’IFE = Ve.rés ,
a poténcia fornecida pela maquina a rede (figura 2) pode escrever-se (desprezandoﬂw) :
w ) ¥ r _7‘1 4 .
Pr'!en = [:,'m_l l—r"r gin 6‘

P~ X,
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Figura 2

De iXy L, =V, - Ft, deduz-se o valor de fa._ Prolongando JXglicom um vector com a
mesma direccao e de amplitude [J""-"r .1'5,].1'!!,,, encontra-se o ponto correspondente a
extremidade de®b. Como se conhece a relacéo entreFo e if, (Eo = ]’m"‘lf}, obtém-se assim
o valor da corrente quue o regulador devera fazer circular no circuito do indutor. Com o
conhecimento de l'*?»\I'Jobtém-se, igualmente, o angulo dque Eofaz com Ve

A animacdo seguinte permite a visualizagdo, na presengca de um regulador de tensdo, da
evolugao do ponto de funcionamento em funcao:

e da poténcia activa P fornecida a rede, representada pela grandeza V; . sin & que é
uma sua imagem

e do valor de referéncia Vg, «rda tenséo V.
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Constata-se que a presenca de um regulador de tensao permite pontos de funcionamento com
valores do angulo dsuperiores a /2, Faz-se notar que o valor de #para o qual Fétecatinge o
seu maximo, corresponde a um valor de d'igual nf2 Salienta-se também que, a poténcia activa
constante, a regulagao da poténcia reactiva se efectua através do valor de Veres .

Determinar a equagao que relaciona Péieca § assumindo que se tem ]"E-J‘é.fconstante.

AJUDA
e Utilizar o diagrama da Figura 2.
e Escrever as equacgdes na forma paramétrica
8 = f(&")
Pae. = g(&)

RESPOSTA
(X, + X))V, e sind' /X,

(X, + X,) |Lonu oo d Ve r_:}':_'*""""] + Vi
3.[;3_ “fﬂ,,rg! sin &'

§ = arctan

Pn?'.lfr: =

JYH
DEMONSTRACAO DA RESPOSTA
Tem-se (Figura 2) :
Ve.réssind’
Jlecmy = ——
5 o] -.Yg
Igsiny = ""-,ré_f r.c?.i' — V.

Eysind = (X, + Jfa}g- I, cosyp



Egcoséd = (Xg + X,) - Ly sinp + Vg

Pelo que se obtém:

_ (X + X, ), cosyg
tand = X, + X,)1I, sing + Vig
[xy + xsjl":l.réISiD 'sra"rxy

tand = -
(X, + X,) - [W] Vs
Por outro lado tem-se

WV l"rs,ré_f sin §'
Xg

Pﬂec =

© www.e-lee.net

(1)

()

De (1) obtém-se o valor de 8 aplicando a fungao arco de tangente (arctan) aos dois membros

(Xg + X,)Vareg sind' /X,

8 = arctan

(Xg + Xo) [M] + Vo

As equacdes que permitem calcular e Fetecem funcdo de #'sdo um sistema de equacgoes

paramétricas da curva P, 8.



